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D4 Technische Details
Schwimmbagger
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SCHWIMMGREIFER

GESCHLOSENE AUSFUHRUNG
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INNOVATIV — NACHHALTIG — ROBUST

Floating Clamshell Dredger ¥y
Closed Design

Dragues Flottante a Benne Preneuse
Conception Fermee avec trou de Dragage
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Q TECHNISCHE DATEN - TECHNICAL DATA - DATES TECHNIQUES

EIGENSCHAFTEN FEATURES

— Laufkatze mit verfahrbarem Hubwerk — Trolley with travelling hoisting gear

— Zweiseil-, oder Vierseil-Winde — Winch with two or four ropes

— Hubwerk mit variabler Drehzahl — Hoist with variable speed

— Motor-Hydraulik-Greifer o Seilgreifer — Motor-hydraulic-clamshell or rope clamshell bucket
— Entwésserungsmaschine — Dewatering machine

— Feinsand-Riickgewinnung — Fine sand recovery

— Kratzrost — Rake grid

— Einrichtung fiir Bandtransport — Transport by floating conveyor belts

— Alternative: hydraulischer Transport/Pipeline — Alternatively hydraulic transport/pipeline

e ———— ey ——————

FONCTIONNALITES

— Mécanisme de levage avec chariot de translation — Récupération de fines

— Treuil a deux ou a quatre cables — Grille avec racleur

— Mécanisme de levage a vitesse variable — Installation pour transport par convoyeurs a bande
— Benne électro-hydraulique ou a céble — En variante transport hydraulique/pipeline

— Crible essoreur

Typ Type Type

Greiferinhalt
Grab capacity
acité de la benne

Traglast
Carrying capacity
Force de levage

Installierte Hubleistung .
Installed lifting capacity 200 kW 360 kW 630 kW
Puissance de levage installée

Arbeitsgeschwindigkeiten ) :
Lifting/Heben/Levage: 75 — 110 m/min

Working velocities .
Lowering/S enken/Descente: 5 — 160 m/min

Temps et vitesses de travail

Baggertiefe
Dredging depth
Profondeur de dragage

10 — 90 m Hydraulikgreifer
10 — 180 m Seilgreifer
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1. Technische Daten

Hersteller:

Bauart:

Typ:

Auftrags-Nr. :
Baujahr:

Tragkraft der Anlage:
Spurweite der Katze:

Greiferinhalt:
Greifergewicht:
Bauart des Greifers:

ROHR GmbH Otterstadt

Schwimmgreifer mit Katzfahrwerk

RS 8,0/280 Bf
AS 95/0095
1996

280 kN

4,6 m

%{,276 cbm) «Z$

14,0 t

Motor-Zweischalen-UW-

max. Baggertiefe unter Wasser: 60 m

Baggerverholwinden (4 Stilick) :

Zugkraft:

Haltekraft:
aufwickelbare Seillénge:
Seildurchmesser:

Entwdsserungsmaschinen:
grof’
SJedkedn

Gurtfdérderer flur Uberkorn:

curtférderer—fir-—Baggergut :

Frischwasserpumpe :

T

hm} 2 S S o Y0 Y | 3 3
IS aIraT O CRgew It

Zyktor
Sumpfpumpe

Arbeitsgeschwindigkeiten:
Greifer heben:
Feingang:
Greifer senken:
Laufkatze fahren:

Gurtforderer flr Baggergut:

Gurtfodrderer fuUr Uberkorn:

Baggerverholwinden:

20 kN
80 kN
120 m
20 mm

6,0 x 2,5 m
32—

§0° 650 - 4 200 - Q°
490 659 - 8 000 - 13,5°
- ¥ T M. V. T S )

350 cbm/h
26
64

80 - 120 m/min
5 m/min

5 - 150 m/min

40 m/min

1,68 m/sec

0,84 m/sec

0,84 m/sec

7,0 m/min

Greifer

Spillwinde: 2,76m/min
Projekt: Dreher
Auftrag: AS 95/0095
Rohr CGmbH Technische Daten Datum: 14.02.1996

Bagger und Technik
Speyerer Strafie 74-80

Name: Misling

67166 Otterstadt

Seite 1/1 Datei:
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Raunheimer Sand- und Kiesgewinnung
Blasberg GrmbH+Co. KG

AT il he iy et B2 A Ty W)
Telefon 061 42/ 4 40 77
Werk 65479 Raunheim
Arbeitszeiten:
Greifer &ffnen: 10 sec
Greifer schliefRen: 18 sec
Kratzrostraumzyklus: 35 sec
Motorleistungen:
Greifer heben/senken: 2 x 315 kW
Greifer O6ffnen/schliefRen: 55. kW
Laufkatze fahren: 2 X 5,7 kW
Abraumerbetatigung: 11 kw
Pendelaufgeber (Hydraul ikpumpe) : 5,5 kW
Entwasserungsmaschine: j
grof: pogoy 7k 35 LW
Jeledn: —2—3e—A—Jclf

Frischwasserpumpe:

Gurtfordexrer fllr Racoerout. -
S gg - 3

Gurtforderer fiur Uberkorn:

Baggerverholwinden:

a e T | - 3,
O TTTTWIIITTOE™

Sumpfpumpe—6_l; 30—,
Spannungen:

Betriebsspannung: 380 V , 50 H=z

Steuerspannung: 220 V. / 24 V - DC
Transformator: 1000 kva

" 7

M(;We«jw.«\é 28 Lca”

M’.(Sﬂu e 200 (¢

S'WL—:// W-(SS!/GN««-G]( 3,;%“’/

ée). L ¢ ‘ﬂ-&ﬂ'ﬁq Le v

Projekt: Dreher

Auftrag: AS 95/0095

Rohr GmbH
Bagger und Technik
Speyerer Strafle 74-80

Technische Daten

Datum:

14.02.1996

Name: Misling

67166 Otterstadt

Seite 1/2 Datei:

ml 9560
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CE
EG-Konformitatserklarung

im Sinne der EG-Richtlinien

- Maschinen 89/392/EWG geéndert durch 91/368/EWG und 93/44/EWG, Anhang Il A
- Elektromagnetische Vertraglichkeit 89/336/EWG geéandert durch 93/31/EWG
- Niederspannung 73/23/EWG

Die Anlage/Maschine

Fabrikat: Rohr Schwimmbagger
Typ: RS 8,0/280 Bf
Maschinen-Nr.: AS 95/0095

Baujahr: ' 1996

wurde entwickelt, konstruiert und gefertigt in Ubereinstimmung mit den 'o.g. EG-Richtlinien:

Diese Erklarung verliert ihre Gultigkeit bei nicht bestimmungsgemaéBer Verwendung
und bei Anderung an der Maschine, die nicht mit
dem Hersteller abgesprochen werden.

Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:

- DIN EN 292/1 und EN 292/2, Sicherheit von Maschinen, Geraten und Anlagen

- DIN EN 294, Sicherheitsabstédnde gegen das Erreichen von Gefahrenstellen

- DIN EN 982, Sicherheitstechnische Anforderungen an fluidtechnische Anlagen und Bauteile
- DIN EN 60 204, Elektrische Ausriistung von Maschinen

Folgende nationale Normen, Richtlinien und Spezifikationen wurden angewandt:

- UVV Vorschriften nach VBG
- VDE Richtlinien fdr elektrische Anlagen

Eine technische Dokumentation ist vollstéandig vorhanden
Die zur Anlage/Maschine gehérende Betriebsanleitung liegt vor

o in der Originalfassung
o in der Landessprache des Anwenders deutsch

5 GYTTERSTADT
N 08232/696-0
ax 08232/6986-100 .
L -

Otterstad, 04.04.1996 Teie! :
Gesc\hé'rréfﬂhrer

Ort/Datum Firma
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Dr.-Ing. Reinhard Hendrich
gachverstindiger fur gchwimmstabilitat
nach ZH 1/138 der BSBG

Bischo‘f—Emanuel-StraBe 10

67346 Speyer
Tel.: 0 6232/76295

ifﬁ_bi,nhard Hendrich - Bischof-Emanuel-Str. 10 - 67346 Speyer

Freibordmessung

far Schwimmstobilitatsnachweis

auftrag Nr.: A4 w0088
Baggertyp: /Pffﬂ/,,?fzf//&

gemessen am: Z£OF. 7587
gemessen von: Alrrn Areer V4 Pk 27

/
@ e L | '
Abiugsbond s I Kragarm
TS i
o LETfEmi O
7 ' \
ade- Pontoneckpunkt
B ustand 1 2 1 4 |
A g80 | €50 | 1250 | 700
8| 7e00 | 7150 | 700 | JTC |
C o0 | o |1200_ | 500 Mape 1n mm

adezustand A: ( Trichterposition )

Aufbereitung und Trichter leer
Katze und leerer Greifer dber dem Trichter
Katzpuffer ist mm vor dem Endanschlag

‘Ladezustand B: ( Kp:qtfm— oder Absetzposition )

Aufbereitung und Trichter leer
Katze und leerer Greifer auf dem Kragarm oder Absetzplatz

Katzpuffer ist mm vor dem Endanschlag
(Es ist die jeweilige moximale Position zu nehmen)

dezustand C ( Oberlastfall )

Trichter randvoll gefillt
Vabea mit uallom Grejfer Gber Trichter





