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Bezugssystem Bezugsquelle Datum
Lagesystem: Vermessungsamt Augsburg
ALKIS-Daten | Sab krigerSystem (G Fronhof 12 26.07.2023
86152 Augsburg
Lagesystem: g"w’;ﬁgvg’;’::””g’
Gaup—Kruger—System (GK) Steinerne Furt 67 86167 Augsburg 21.03.2018
DE_DHDN_3GK4_BY120
Vermessung \t/_rgdnzungsverme.zslungen: §
Hahensystem: ermessungs— und Ingenieurburo
Hohe Uber normalorthometrische Hohe i 2024 / 2025
DE_DHHN2016_NHN Gewerbestr. 4 86420 Diedorf bei Augsburg
d
c
b
a
Index | Anderungen Bearbeiter| Prufer | Datum
SWU Verkehr GmbH
BauhoferstralBe 9
89077 Ulm
Tel.: 0731/166-0
E-Mail: info@swu.de
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Anlage:
Antrag auf Planfeststellung 02.01
> Plan:
Verkehrsanlagenplanung
Plandatum:  04.07.2025
Ubersichtskarte
MaRstab: 1:25.000
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- Ralf Gummersbach, Geschaftsfuhrung Verkehr

%L@/ SWU Verkehr GmbH
A

i.A. Philip Kutschera, Projektleitung
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